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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI pro jisti&e Modeion a Arion WL

POPIS

OEz

Provedeni v rozv&ti IP54

Vyhody:

&

Na displeji ZA informuje obsluhu o
okan&tém stavu jisth, zdrof a prav
provadiné"innosti.

ZA je proti neopra¥imému penastaveni
chranfinoheslem.

Provedeni vestavné na tvyeozvad'e

Zdroj 1

Zakladni blokové schéma

MODI

z

® ©

Zdroj 2

Q"W 7777777777 Signalizace ‘W Q

-

Aplikace

Z&skokovy automat (dale jen ZA) $e pou iVa k zaji t"hi nepletr ité dodavky elektrické energje v r%:

sektorechdlu eb, pr%smysluapod.

Funkce
ZA zajisti automatické a p'edev im'bezpe né lizeni plepinani dvou ztroj% do zat" e tdk, aby k
dodavka elektrické energie bez dlouhodobych vypadk%.
ZA je Ur en pro spolupréaci § jisti i/8dpina i Modeion a Arion WL, které zaji #uji silové spinani
informace o osazentjisti %/ddpina ujsounastr. 8.

yla dod

Podrol

Impulzem pro p'epnuti zdrof% m% e bytvypadek jedné nebo vice fazi, podp"ti nebo p!ep!tigeroj%o. ZA ur

ovladani (zapnutiavypnuti) zalo niho zdroje (generéatoru).

Bezpé nost

Jistl e/odpiha e jsou pomoci ZA vzajemn" elektricky blokovary, athy nedo lov adném plipad" K
zdroj% sbu asn". Prd'zvy enibezpe nosti p!i manualnim ovlbdanije mo né jisti e/odpina e navic doj
mechanickym blokovanim.

Napajeni

zapnuti
Init vz§|

ZA musi byt napajen latizenych zdfdfresp. z momentaln” aktivniho) nebo z nezavislého externihp zdroje
nap!.: UPS nebo AKU. Od zp%sobu nagajeriije aste n"odvislav n"kterych plipadecH'ifunkce ZA (viz hsové d

nastr.15a16).

Ovladanianastaveni

Zéakladni funkce ZAse valioto nym gilepina em naplednim ganeluadal ilnastavenf(fe imypreak n

se provadi pomociovladaciho panelu.

Popis
Na' elnimpaneluje

A) displejinformujici obsluhuol!okam itém stavujisti %, zdroj% a prav" aktualn"provad'né innos

B) dotykovydisplej, kteryislou ik nastaveniparametr% pro automatické !izeni zaskoku.

Nap!.:redk hi asy (podrabn“j iinformace viz Bhrdkaetiya str. 8), te im automatického zaskolu (viz
.Funkce a nastavema str. 13 a 14) nebo bézpe nostni heslo, které chrani nastaveni ZA proti nedpravn"r

plenastaveni.

C) ot8 nyplepiha ,kterym se nastavuji zakladni 4 funkce ZA
(podrobn®j i popis Wunkce anastavem str. 13a14)

Uvnit! zaskokového automatu

A) maul ivatel mo nost nastavit na podp"#ovych relé (pouze provedeni ZA-xx-xx1x) hodnotu {
(nezéavisle nasob"), kterou ma ZAvyhodnotitjako poruchu na zdrojiareagovat nani.

B) je" roubovacisvorkovnice pro plipojenijednotlivych vodi % kabelu, které ptopojujiZAsijisti i/od

Dotykovy displej
Dw#zakladni provedeni
ZAsedodéava:

]
a)vprovedenivkovovémrozvad' i IP54 .
b) v provedenivestavném dodvel!irdzvad" e
Umistnijistl $/odpinb$ajejich propojenis ZA
Umist"ni jisti % (jejich vzajemna vzdalenost) neni nijak omez¢
Pokud je ke Z\ry eni bézpe nosti p!i manualnim oviadani pou
mechanické blokovani, je vzdalenost jisti %/odpina % d e
pod itym mechanickym blokovanim. OEZ |

Rozvad!$ IP54 / P#epina$ funkci
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI pro jisti&e Modeion a Arion WL

SESTAVENI TYPOVEHO OENAZASKOKOVEHO AUTOMATU MODI

pro ovladani dvou zdroj&

pro ovladani dvou zdroj& s podélnou spojkou

provedeni v kovovém rozvad!$i
vestavné provedeni na dve#e rozvad!$e

#izeni kombinace ARION WL

#izeni kombinace Modeion BC, BD, BH
#izeni kombinace Modeion BL

napajeni ze zalo"niho zdroje 24V DC
vlastni napajeni z transf. ze vstupni strany + svorky pro zalo"ni zdroj 24V
napéjeni ze zalo"niho zdroje 110-230V AC/DC

sledovani pouze vypadk& nap'ti
podp!%ova relé s nastavenim, sledovani sledu fazi

MoDI zA  -[x| |X]-[X]

Provedeni vestavné na tveozvad'e

Kryt na zaskokovy automat ve
vestavném provedeni do dve%i
rozvad'#e je mo&né dodat po
dohod! s vyrobcem.

signaliza$ni kontakty p#epina$e re"imu + signalizace
zapnutého jisti$e + signdl pro generator + poruchovy stav

stop tlasitko
plastovy kryt

Po dohod" s vyrobcem je mo$né doplnit ZA nap!. o nasledujici funkce:
- signalizace dal+ich stav% a funkci
- sledovani podp"ti na zat"$i
- sledovani dal+ich vn"j+ich vliv% apod.

We&chna provedeni dopdujeme ped objednavkou konzultovat s vyrobcem.

-4 -
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ZASKQKOVY AUTOMAT MODI pro jisti&e Modeion a Arion WL
SOU ASTI DODAVKY

Zaskokovy automat ZA-00-Xxxx

- Navod k pbu iti

- Osv"d eni o jakosti a kompletnosti vyrobku
- Zaskokovy automat

-#roub M8x8 4ks

Zéaskokovy automat ZA-01-xxxx

- Navod k pbu iti

- Osv"d eni o jakosti a kompletnosti vyrobku
- Zaskokovy automat

- #roub M6x8 4ks

MONTA

Zaskokovy automat ZA-00-xxxx

Rozvad" ZAjeuzp%sobenkimonta inast'nunebok zastavb"dovhit! rozvad" ového pole. K jeho upevri“nije nutné pou it rouby M8.ZAmu
takovém mist", aby nedochéazelok poru eniplatnych norem avyrobcem stanovenych provoznich podminek, viz kapitola Parametry.

Postup morita e :
1) P!l roubujeme rozvad"& plilo €nymi rouby M8 na st"nu.
2) Propojime ZA s'jisti i, viz Schéma zapojeni.

3) Provedeme nastaveni a ZA uvedeme do chodu, viz kap. Funkce a nastaveni str.13,14.

Zaskokovy automat ZA-01-xxxx

ZAje uzp%sobenk zastavb" nadvele tozvad" e.Kjehoupevn"nije'hutné pou it rouby M6.ZAmusi byt namontovan natakovem mist", aby ne

platnych norem a vyrobcem stanovenych provoznich podminek, viz kapitola Parametry

Postup morita e:
1) Do dveli rozvad" e vystlihneme otvory pro displej ZA a plepina funkci.
2) Do plipravenych dve!i rozvad"&e upevnime displej.
3) Upevnime zakladni desku ZA a plepina funkci.
4) Propojime displej se zakladni deskou ZA.
5) Propojime ZA s'jisti i, viz kap. Schéma.

6) Provedeme nastaveni a uvedeme ZA do chodu, viz kap. Funkce a nastaveni str.13,14.

51 byt ne

dochaz
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI pro jisti&e Modeion a Arion WL

ROZNRY

Provedeni ZA-00-xxx
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI pro jisti&e Modeion a Arion WL

ROZNRY

Provedeni ZA-01-xxxx
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K167



ZASKOKOVY AUTOMAT MODI pro jisti&e Modeion a Arion WL

PARAMETRY
OBSLUHA 85 vyhléky 50/70sb.
ZA-00-xxxx 500 x 500 x 150 mm
Rozniry ) X VxH .
ZA-01-XxXXX Vviz str. 7
ZA-00-xxxx 21kg
Hmotnost m
ZA-01-xxxx 11kg
*SN EN 947-6-1 ed.2: 2008N EN 60204-1 ed.2: 2GGBN
. 332000-3: 1995+ Z3: 2608IN 332000-4-41 ed.2: 2007+ 4
orm
s 2010;* SN EN 60068-2-1 ed. 2: 26@\ EN 60068-2-2:
2008;* SN EN 60068-3-3: 1999
, . IK' = max. 10 kA, k" =>10 kA - nueddi) ni pojistkami-6
NAPAJENI ) B ni pojistkami
16 A s charakteristikou gG
Externi (vyvody 26,27)z nezavislého zdroje
L o c u 24 \P u ZA-0x-x 0(1)xx, nebo B0 V u ZA-0x -X 2X X
Jmenovite pracov ni'ftap )
DC U 24 \Pu ZA-0x-x 0(1)xx, nebo B0 V u ZA-0x -X 2X X
Plikon AC/DC 100 VA / 100 W
Kategorielpg'ti &
Interni® z aktivniho zdroje
Jmenovity kmSkt f 50/ 60 Hz
ZA-00- IP54
Kryti v /v #j# 00xxxxIPS
ZA-01-xxxx 1P54/20
normy * SN EN 60947-1 ed4: 2008N EN 55011 ed.2: 2007

Elektromagnet
kompatibilita

ické rédiov € vy Zav ani

ruHv & napti

Rozsah teploty okoli
SIGNALIZACE PROVOZ@ignalizace je fufnk pouze pokud je automat napajen)

ZA-00-X XXX tida B

ZA-01-XXXX lida A
ZA-00-XXXX lida B
ZA-01-XxXXX tida B
0+50°C

Mistni LCD

Dalkova

(vyvody 12-15)AC L/ U,
(vyvody 22-25)DC L/ U,

10 A/ 230V (AC3) (bezpotenciélov é kontakty)
0,1 A/ 24V (proti svorce -)

Plipojovaci pitz S 0,5+ 1 mni (doporéujeme min. 0,75 r?)m
PODP* OVA RELE

Nastav eni potp max. -30 % U

Nastav enilep'ti max. +30 % U

NASTAVENIAY

Kontrolovana doba vy padktitiap T1 0+999s,pols

Min. doba meZigpnutim ji&%) T2 0+999s,pols

Kontrolovana doba obnov enéHdinap T8 0+999s,pols

Doba od vy padku tippo které vy pne ﬁssfiTA 0,5s

Poznamkat " - zkratovy proud v obvodu zdroj!

Ydle provedeni viz str. 4

?vzhledem k zalazeni plistroje do kategorie plep"ti | (citlivé elektronické plistroje) dle SN EN 60664-1 doporu ujeme zaskokovy automat MODI chranit proti plep"ti v souladus SN EN 62305.
Pro vyb"r vhodné plep"#ové ochrany je mo né vyti it Aplika ni pliru ky, kterd je voIn" ke sta eni na www.oez.cz.

¥ze zdroje, ktery je prav" plipojen k zat'$i, p'i vypadku obou zdroj% je ZA bez napti do té doby, dokud se na jednom ze zdroj% neobjevi nap"ti

“v plipad" stalého napajeni automatu

v plipad", $e automat neni napajen

NEZBYTNE VYBAVENI JISTODPINA.

[ZENYCH ZASKOKOVYM AUTOMATEM

Pomocny spina&
Nav"stni spina&

Relativni spina&
Motorovy pohon

ARION WL

MP-BC-X230-B MP-BD-X230

Typjistie BC160 BD25%0 BH636 BL1000S BL1600S ARION WL
Plislwgnstvi
Podp"#ova spou+# SP-BC-X024 SP-BHD-X024 SP-BHD-X024-X024SP-B SP-BL-X024 -

PS-BC-0010-Au  PS-BHD-1100-Au PS/BHDRS{®] -2200-Au  PS-BL-2200-Au -
NS-BC-0010-Au  PS-BHD-1000-Au P$-BHD-100 - = -

PS-BL-2200-Au  PS-BL-2200-Au -

MP-BH-X230 X23MP-BLMP-BL-X230 -
| A4 ~4AJ2-EC22+KO07+xk

1

Pozn.: Jidi'e je mo né doplnit mechanickym blokovanim.

) xxx- mechanické blokovani digsjisti

S55 - pevné provedenggisti

R55 - vysuvné provedeni s ramem
R56 - pro zasuvny ram
R57 - pro vysuvny §isti

Podrobn"j i informace d'jisti ich/ddpina ich BC160, BD250, BH630, BL1000 a BL1600 naleznete v katalogu Kompaktni jisti e.
Podrobn"j i informace d'jisti ich/ddpina ich Arion WL naleznete v katalogu Vzduchové jisti e Arion WL.

-8-
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI geoNlstieion a Arion WL

SCHEMA

Zapojeni pro BC160...

13|12 L1 N‘PE e ‘
‘ LYL2|L3| N|PE
‘ |
T
‘ }
| F OO0 = Q00 |
| |
‘ L+N-
] |
_ _ 1 _ _ _ XTO 1L11l2 113 211212213 26 27 _ _ _ T _
1.BC160 i T 1 2.BC160 1 T
e als = : =T s 1
‘ f BC 3 "‘ i —‘ 10 VT BC il ‘ T < T <
18 R LRIER RN T E =
8% R RTIET ‘8?\\5*\\ 1SS
8/ | 3 18418 SP-BC-x024 || ) sp-ecx0z2d 1@ || Y| )& (8
0o |— H A o — AT T 4014 G
LTI e 3 HEE
S| s - g s S el
‘ ; 2 1 } T |
\ s : | \
| | " 7 SA | ‘
‘ _ | PE N 30 31 - j2 |13 h4a 15 22 23 2425 JZ;A?
| ‘ T 4 2 ‘ T 1 ‘
H1 H2 H3 H4H5HG H |
| \ MP-BC-X230-B s | MP-BC-X230-B‘ |
\ \ s
L [ — - A
\ ‘ -SB1
L+ N- N- N ‘
| | o |
| |
\ |
‘ | |
N I |
L1 L1213 NPJ‘
2
T - transformator musi byt dddr en sled fazi
G - generator musi byt dddr en sled fazi
F - pojistky 6-16A s charakteristikou gG
ZA - zaskokovy automat
XTO lipojpvaci svorkovnice
SA - tepin& funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA - 10A/AC 230 V (AC3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -0,1A/DC 24V (proti svorce /-/minus)
H5 - signél zapnut zdroj 1 -0,1A/DC 24 V (proti svorce / - / minus )
H6 - signél zapnut zdroj 2 -0,1A/DC 24V (proti svorce / - / minus )
H7 - signal chyba -0,1A/DC 24V (proti svorce / - / minus)
+), - - externi napajeni z nezavisléel @4 V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110 V, AC 230 V / DC 220 V u ZA-XX-X2xX
26(L+), 27(N-) i napajeni avisléhazipg)
SB1 - sififktigpouze provedeni ZA-xx-xxxx-A3)
1.BC160 - jisti zdroje 1
SP-BC-X024 - p6ipra spol#
2.PS-BC-0010-Au - pomocny&pina
3.PS-BC-1100-Au - pomocny'spina
1.NS-BC-0010-Au -'rséni spirfa
MP-BC-X230-B - motorovy pohon
2.BC160 - jisti zdroje 2
SP-BC-X024 - pitpra spoli
2.PS-BC-0010-Au -pomocny&pina
3.PS-BC-0010-Au - pomocny“spina
1.NS-BC-0010-Au -'r&dni spifa
MP-BC-X230-B - motorovy pohon
Z - zal!
-9- K167



ZASKOKOVY AUTOMAT MODI geoNlstieion a Arion WL

SCHEMA

Zapojeni pro BD250... a BH630...

r

3.PS-BHD-1100Au

L3| L2 LY N|PH LlEg ‘
\
\
\
F DD = (LD |
L+N- ‘
_ S |
XTO 101112 113 2L12L2 213 26 27
1.BD250... | J 2.BD250... |
1.BH630.. = ZA '2.BH630... |
=} + 9 101 t =
‘ S 11D 1877 s ST B0
‘ 8 ‘BH ‘ S| = 8 ‘BH I
- Ad A —
e etel | iaT 8\ Py
&4l isdl| 4E ) Nl
REE T ss T 4llalias
Mllstiiflch : Al
= | | | [ ‘ m — '
‘ 104 - }
| ISs-: |
‘ ‘ 1 SA |
‘ ‘ N 30 31 12 13 14 15 22 23 2425 ‘ ‘
154 26 ? ‘
‘ MP-BD-X230 ‘ | H1 HZ H3HaH3HG H ‘ M \
‘ MP-BH-X230 ‘ | ‘ MP-BH-X230 |
\ |
‘ -SB1 L+ N- N- N ‘
\ \
! \
- ———— i S ——
LY L2L3| NPJ‘

T - transformator musi byt dddr en sled fazi
G - generator musi byt dddr en sled fazi
F - pojistky 6-16A s charakteristikou gG
ZA - zaskokovy automat
XTO - ppojovaci svorkovnice
SA - pepind funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA
H4 - signdl pro zapnuti generatoru
H5 - signdl zapnut zdroj 1
H6 - signdl zapnut zdroj 2
H7 - signdl chyba

26(L+), 27(N-)
s

- 10 A/AC 230 V (AC3)

-0,1A/DC 24 V (proti svorce /-/minus)
-0,1A/DC 24V (proti svorce / - / minus)
-0,1A/DC 24V (proti svorce / -/ minus)
-0,1A/DC 24 V (proti svorce / - / minus)

B1 - stifkdigpouze provedeni ZA-xx-xxxx-A3)

1.BD258 (1.BH630) - jistl zdroje 1

SP-BHD-X024 - ptiya spolt
3.PS-BHD-1100-Au - pomocny'spina
1.PS-BHD-1000-Au -'sév spirfa

MP-BD-X230 (MP-BH-X230)

2.BD256 (2.BH630) - jistl zdroje 2

- motorovy pohon

SP-BHD-X024 - ptidya spo
3.PS-BHD-1100-Au - pomocny'spina
1.PS-BHD-1000-Au -'sév spirfa

MP-BD-X230 (MP-BH-X230)

Z-zéa

- motorovy pohon

- externi napajeni z nezavisléha\zdbgje4 V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110 V, AC 230 V / DC 220 V u ZA-XX-X2XX

-10 -
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI gedllstieion a Arion WL
SCHEMA

Zapojeni pro BL

‘ N
L3| L2 LlN‘PE Ll2lial Nlee
|
1
\
| e 00 = D00
\
‘ L+N-
E R
I B ! | I I XTO 11112 13 211212213 2627 I I I | I
1.BLL00O | 1, ‘L 12.BL1000.. T
‘1137'-1600--- | ‘ . - ‘ ‘2.BL160C... |
5> ) S5— ! > [
BL < o—+= 109 ! < K ! z I
: “é— ‘ Hg“‘ ’ 1083—1: ”82—‘ BL Sé”—‘
4 d 494 B 4d 4 189
‘ \Kﬁ \lj%¥\\ \§~7‘7 H—‘ “ H—YE u‘;:pf\w ﬁ‘r\‘
§ D ﬁbjf\‘ ER “ “ o3 e 4@y
! 21— 1 127 /sp-BL-x024 | | '|sp-BL-xo2al 1€ | TT o
s PO =] ; L TS
L AN [ — ‘ L — gz 13127—7 | ] |
| —" o= |
| 4‘_5‘5 v M=t I
- 4 SA *‘
| ‘ 121 102 | ‘
‘ ‘ ‘ PE N 30 31 12 13 14 15 22 23 2425 |
| L . ‘ B ‘ 2 4 1 |
| 9 I 4 Ansy | 9 I
\ | | MP-BL-X... ‘ ‘ | FEHZ ASRGREROHT || MP-BLX... ‘
‘ 10
L B 7 A
‘ | -SBL L+N- N- N-
\ \
| |
! !
T N O
Ll LaLs ﬂi
000 -]
T - transformator musi byt dddr en sled fazi
G - generator musi byt dddr en sled fazi
F - pojistky 6-16A s charakteristikou gG
ZA - zaskokovy automat
XTO - ppojovaci svorkovnice
SA - tepind funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA - 10 A/JAC 230 V (AC3)
H4 - signal pro zapnuti generatoru -0,1A/DC 24V (proti svorce /-/minus)
H5 - signal zapnut zdroj 1 -0,1A/DC 24 V (proti svorce / - / minus)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/DC 24V (proti svorce / - / minus )
H7 - signél chyba -0,1A/DC 24 V (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napajeni z nezavisléha\zdbgje4 V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110 V, AC 230 V / DC 220 V u ZA-XX-X2XX
SB1 - sififkdigpouze provedeni ZA-xx-xxxx-A3)
1BL... - jisti zdroje 1
SP-BL-X024 - potp/a spol#
3.PS-BL-2200-Au - pomocny“spina
1.PS-BL-2200-Au -'redni spia
MP-BL-X230 - motorovy pohon
2.BL... - jisti zdroje 2
SP-BL-X024 - pGHpva spol#
3.PS-BL-2200-Au - pomocny"spina
1.PS-BL-2200-Au -'feni spira
MP-BL-X230 - motorovy pohon
Z-za!
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI gedllstieion a Arion WL
SCHEMA

Zapojeni pro Arion WL

e

T
N~——1
L3|L2LYNPE L1L2/L3 N;PE
N
Q0D « D00 |
||
i |
l ARION XT07 11112 113 B 21212 ZL; 26 27 1 ‘ 2 ARlON
. X5.2 5 105 X5.2 ‘ | ' T
X5.1|— —X5.1
‘ | X6.7 1 A w | X6.7 | ‘
144 X6.8 h$ f |X6.8 !
| H‘\*&T‘\\ ‘777754 104 xv%f ‘
DDy < ‘ ‘
A I xs.11 s X511 | >
J X5.12‘ 7 WE——X5.12 ! ‘
RN X6.3 3 10 X6.3 J ‘
6.4 ) 1 X6.4 ||
X6.2 ° 109 X6.2 ‘ \
X6.1 6 10 X6.1
X7.12 1 10 X7.12
X7.13 ‘—( 10 ISA 11 Di‘XTl’o‘ ‘
X6.6 |1 — x6.6 ‘
X6.5 |— | PE g 30 31 2|13 14 |15 22 23 2425 :‘& L
L — \w
\ H1H2 H3 H4H5HE H \
‘ \
| _sB1 L+ N- N- N- ‘
| ||
| |
I & |
i i & |

T - transformator musi byt dddr en sled fazi
G - generator musi byt dddr en sled fazi
F - pojistky 6-16A s charakteristikou gG

ZA - zaskokovy automat

XTO - ppojovaci svorkovnice
SA - tepin& funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA - 10A/AC 230V (AC3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -0,1A/DC 24V (proti svorce /-/minus)
H5 - signél zapnut zdroj 1 -0,1A/DC 24V (proti svorce / - / minus )
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/DC 24 V (proti svorce / - / minus)
H7 - signal chyba -0,1A/DC 24V (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezavisléha\zdbgje4 V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110 V, AC 230 V / DC 220 V u ZA-Xx-X2XxX
SB1 - stfifkdigpouze provedeni ZA-xx-xxxx-A3)

1. Arion - jisti zdroje 1
X5,6,7 - konektor plipgieni isluenstvi (viz dokumentacégiation)

2. Arion - jisti zdroje 2
X5,6,7 - konektor plipgjent isld enstvi (viz dokumentace jisti e Arion)

Z-zat!
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K167



ZASKOKOVY AUTOMAT MODI gedllstieion a Arion WL
FUNKCE A NASTAVENI

PolohaQ( - Jis&vypnuty
Funkce: -uUr uje automaticky nebo manualni provoz
(nastavuje se bto nylepna em)

. . L . L Polohal(- manualni provoZ
Re im:  -ur uje prioritu zd#y automatickém provozu 1. zdroje

(nastavuje se ovladacirhi tla itky automatu)

Poloha3( - Automaticky provo

Funkce:

Poloha2( - manualni provoz

2. zdroje

1)AUTOMATICKY PROVOZ AUTOMATICKY ZAGio@Kalepina e 3, signalizace H3)
ZAumipracovatiexh ré imech, které jsou voleny pomociovladacichtla itek nadispleji. Je mo nonastavit, zdajsou zdroje

a) rovnocenné

b) prioritu nfazdroj

C) priorituma 2. zdroj
a dale je nho né nastavit min. dobu!epemitfm zde4(T,) d' asy pro deteKéiopnnosti n&p (T) a vypadku napajeni (T ) .
Ré im:

i ol

a) ROVNOCENNE ZDROJE e K ;: I _':(_‘__:\::
(re imut enyedeV impronapajenize dvoutransforn$teviz' asovy diagramla2 \ __ -\____J,-
Zat! mu e byt napajenatrvale z kteréhokoli zdroje. Pokud dojde k Wipadikajeae kterého je napajehp dajde k
odpojeni zdroje od"zata k pipojeni druhého zdroje. Po obnovehi naje, ze kterého byiequiri zat'! napajena,
Z%tavak zatii nadalelfpojen druhy zdroj, proto e automat pracuje v rovnocennéhepauthnaprvni zdroj je mo né o) [» 5}

rd' i (Pepnutimlppind ez polohy 3 postugmpolohy’d  3) nebo automaticky pawtii druhého zdroje.

B) PRIORITA 1.ZDROJE -
(rel imut eny fedeV im pro napajeni #a¢ z transformatoru jako hlavniho zdroje a generatoru jako zalo niho zdroje -.\» ] { 5
1. zdrojtransformator, 2. zdroj generateiz' asovy diagram3a4 '__ ’__Z iy
Zat! je napajena trvale z hlavniho zdroje (transformatoru). Pokud dojde ktiyygmdkikreaiomatickému odpojeni
hlavniho zdroje od'téta aktivuje se signal pro zapnuti generatortihRatingéneratoru dojde k automatickému
plipojeni generatoru K @aPo obnoveni féhlavniho zdroje dojde k automaticlegmutppzdiidp z&t! je oft a a. \
trvale napéjena z hlavniho zdroje. \

E.{

c) PRIORITA 2. ZDROJE :-' &) r’;" )
-obdobate inRRIORITA1.ZDROJE,drojejsouv ak'vopa ekl po S =

1.zdroj generator
2.zdroj transformator

2) MANUALNIPROVOZ - Provoz pouzena 1. (dotphalepini e 1, signalizace H1)

Zat! jetrvale napajenaz prvniho zdroje a pokud dojde k vyfiddiajaep automatickému odpojeni zdrofé edZdibj%tane odpojenipo obnovenijetitinap
Plipojit zdrojje ho né pouZe'r(pepnutimiepin& e z polohy 1 postugmpolohy'D1-).

3) MANUALNIPROVOZ - Provoz pouzena 2. (dotphalepini e 2, signalizace H2)

Zat! jetrvale napajenaz druhého zdroje a pokud dojde k vyftadiajcalpautomatickému odpojeni zdroje edzdioj%tane odpojen i po obnoveni jetioin@ipojit zdroj
jemad né pouze'rd (epnutimleping ez polohy 2 postugmpolohy02).

4) MANUALNIPROVOZ - 1. zdroji 2. zdrojje vyfpulbhalepina e 0)

Y v poloze!ppin4 e 0 je nutné dodr et pauzu mitecdipi manipulaclegind em

-13- K167



ZASKOKOVY AUTOMAT MODI BeoNistieion a Arion WL
FUNKCE A NASTAVENI
Nastaveni podpovych relé (pouze provedeni ZA-xx-xx1x) I »
ZA sleduije Graveapti zdr&pvypadky a sled fazi pomoci‘goudjch relé . Nachto relé Ize nastavit urové\'asia‘gr'ggj t Nas;a"%”ﬂﬂj ti
plep'ti (podpt), na kterou ma ZA reagovat v rozmezi + 30% / 2086, zgji tni trvalého napajeni systému z — 2% - zdroje
druhého nebo zhlo niho zdrojelje mo no nastavit toleranci sledd\tanahd-rz@o. Zpdrd sepnuti kontaktiNastaveni pottps Nastavenf pattp
podptiovéhorrelé je nastaveno z vyroby a nelzeihom 1. zdroje 2. zdroje
Podpt,ova relé
SIEMENS
ZA-MODI ZA-01-8216
Prepinat Nastaveni paramgtr
zdroje V' echny parametry jsou zablokovany heslem. Po zadani Heslpjséu gchny volby pardmet
Sy dotédoby, he jeukon énre imnastavenip#rametr
.
2droie
-

— Do menu nastaveni par&isetvstupuje stisknutim klavesy F1 na ovladacim panelu. Potd
zadat heslo. Heslo se sklada&&ticl Ty zadate na klavesnici, ktera se zolsédiknetg do kolonky
hesla. Heslo se musi potvrflikéaiEntef. Poté znova stisknout klavesu F1 Parametry a zobraz
menu nastaveni paragetr

Heslem je vyrobhislo zaskokového
Ovladaci panel - hlavni obrazovka
SIEMENS
Refim funkce ZA Nastaveni parametrdi
Stisknutimligluného tléitka v menu pararf€kilavni/Z&i, Rovnocenné, ZaitHlavni) Nastaveni refimy funkce ZA
je nastavovan$aalovany #m. Aktuélnigien je zobrazen v kolonce. Hani | Romo- | Zholni
Nastaveni fas) 24
Nastavenfas$ ZA T1 00,000 5 i‘:g‘;‘aﬁdmg:‘:imgbamm.
V menu paranféte nastavuji&asy: i — CBWMMWM'MM‘
tedy cas mezi preputim istict.
T1 *as, po ktery musi trvat chyba na zdroji, aby Byleapava vypadek. 73 00,000 5 Cas po ktery musi byt zdroj obnoven,
T2 +as, po ktery musi byt¥kiez nafti, tedyas mezilppnutim ji€to AP oA e
T3 *as, po ktery musi byt zdroj obnoven, aby$ox4roza dobry. Zo8L 08 Guodhl ctxazods
Ukor eni nastaveni parantgtr
Pro navrat na hlavni obrazovkii klavesy F2-4.
Ovladaci panel - nastaveni paratnetr
K167
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI geo\istieion a Arion WL

' ASOVE DIAGRAMY

' asovy diagram 1

Funkce automaticky zaskoRelim:  rovnocenny (1. zdroj transformator, 2. zdroj tidapfjenifor), z aktivniho zdroje
U, nagti 1. transformatoru Popis funkce
Q. jisti’ 1. transforméatoru . p . - e = ant - .
o napti 2. transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i 2. zdrojf fe Bdp je napajena z 1. zdroje.
&Z Jr:sat:j.ﬁz'ngaz;sﬂfiormatoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U nadgbumin. T, dojde k automatickérjailvgiprmati@]
U, napéjeni automatu UTZ‘ alespomin. po, dobuy, T ,'dc')jde"po qﬂgﬁltomatické}lmu zapnuztll' Q .'Proto e ZA pr
T, kontrolovana dobpagku naipi rel imu rovnocennych 2dmptava Q. zapnutipo obnoveni U na doblrdell,. Pokud dojde|
T, min. doba mezemutim jisto vypadkul) ,nadobukinaé T, ZA natento vypadek'tiapereaguje.
T, kontrolovana doba obnovenétti nap
Ta doba od vypadku tiappo které vypne'fisti 2.automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U nd'doBuTgetlojde k automatickému vypruti Qi

v dipad, ! e automat neni napajen

pozn.' asy,IT,, T, jsou nastavitelné

' asovy diagram 2

plitomndJ;, jl min. podobyT dojde pb ase TkautomatickémuzapnutiQ .

3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadieriftomno U , dojdepo aseT k automatickému
PoobnovenilJ nadobumin.T dojde kautomatickémuyzapnutiQ . Podminkou automg
Q, jedobhnutf asu,T

4. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U nadgbu min. T, dojde k automaticke atliijomoic
U,, alespopo dobu] ,dojde’po agedutomatickému zapnytiQ .

Funkceautomaticky zaskoRel!im: rovnocenny (1. zdroj transformaétor, 2. zdroj trillapi@jenéior), z nezédstgdho externiho
1AZ 2AZ 3AZ 4AZ
UT1 P—
QT1
UTz
QT?
u, |
U, I
Tl T e T Tyl T, LT T
g T
=T
U, nap'ti 1. transformatoru Popis funkce
Q. jsti' 1. transformatoru X . . i s L .
UT: napti 2. transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i 2. Zdrojtie B4p je napajena z 1. zdroje.
, jistt 2. transformator L, . , . . o
&’ ]r:aﬁti na zati ! 1.automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, dojde k aqtomathkemewwmmr@_ 9]
u, napéajeni automatu alespp min. po dobu, T dojde'po ags& &utomatickému zapnuyti Q .!Proto e ZA practuje

kontrolovana doba vypadkttinap
min. doba mezemutim jisto
kontrolovana doba obnovenétd nap

A

pozn."' asy,IT,, T, jsou nastavitelné

rovnocennych zéfapstava Q. zapnuti po obnoveni U nadobirgel,. Pokud dojde k vypadku U
dobukradfne T, ZA natentovypadek'tapereaguje.

2. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U naidebt ddbjde k automatickému vyppaiiedi itomno -, !
min. podoby,Tojde po" aseT kautomatickémuzapnutiQ .

3.automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U nadpbumin. T , dojde k automatigkému vypnuti.Q . Po ol
min.T dojde kautomatickému zapnutiQ . Podminkou automatickéhe dapiuti® asu,T

4. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, dojde k automatickénjervyiooth@L)
alespppo dobu,T ,dojde’po agedutomatickémuzapnytiQ .

Acuje v
Kk

R je-

Vypnuti
tického

re imu
L na

U i

noveni'
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI gedllstieion a Arion WL
' ASOVE DIAGRAMY

' asovy diagram 3

Funkceautomaticky zaskoRelim: priorita 1. zdroje (1. zdroj transforméator, 2\gpagmdiay), z aktivniho zdroje
U nagti transformatoru Popis funkce
Q jisti transformétoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i j&inZgdt! je napajena z 1. zdroje.
U nagti generatoru
Q jistf generatoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dpbu min. T, dojde k automatjckému vypnut
Y, napti na zat i chod generatoru je aktivni. Objevishtesd na dobu T, je automaticky zapnut Q
U napajeni automatu Podminkou pro zapnge@obhnuti' asuT . Pokud dojde k vypadku U , rid ey, krg
S signal pro funkci generatoru ZAna tento vypad ndjti nereaguje
T, kontrolovana doba vypadkitinap vy je.
T, min. doba mezemutim jistio L, . . . . e
T, kontrolovana doba obnovenéhei nap 2. automaticky zaskok: Po!(ud dojde k o’brﬂov_enl’ U nadobumin. T , dOj‘de'k automage?(sgmawzmout
T, doba od vypadku tppo které vypne'jisti chod generatoriegtane byt aktivni."Po gsojde k automatickému zapputi Q .

v dipad, ! e automat neni napajen

Q asi

Q

3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, dojde k automatjckému vypnuti |Q a sig

pozn.! asy,IT,, T, jsou nastavitelné chod generatoru je aktivni. Pokud dojde k ohnoveni U na ddlibumainsd objeviha
dobu min.,T dojde k automatickému zapnuti Q . Podminkou automatickgto zapnuti
dob hnutf" asu,T

' asovy diagram 4

Funkceautomaticky zaskoRe!im: priorita 1. zdroje (1. zdroj transformator, 2\NgpagEnata); Z nezavislého externiho zdroje
U, nap'ti transforméatoru Popis funkce
Q jisti transformatoru X p . e .. .
O nagiti generatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i jginZ@t! je napajena z 1. zdroje.
) jistl generator o, . . . . I .
SZ Jr']sam?na St ! 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dpbu min. T, dojde k automatjckému vypnuti Q a g
U, napajeni automatu generatoru je aktivni. Objevi-liagespo na dobu T , je automaticky zapnut Q . Podminkod
S signal pro funkci generatoru Q. je dobhnuti' asu,T Pokud dojde k vypadku U , na ddbunérgs ZA na tento vypadek'tiap
T, kontrolovana doba vypadkttinap nereaguije.
T, min. doba mezemutim jisto
T, kontrolovana doba obnovenétid nap 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k obnoveni U na dobu min. T , dojde k automatjeksignayypo i 62l

generatorugstane byt aktivni."Po asiojde k automatickému zapputi Q .
pozn.! asy,IT,, T, jsou nastavitelné S . , . . sz . .
3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, dojde k automatjckému vypnuti Q a si
generatoru je aktivni. Pokud dojde k obnoveni U na dattivmén.Se objeviba dobu min,T ,
dojde k automatickému zapnuti Q . Podminkou automatickéhe dgihrut) asu,T

Q

ignal pr
pro zaj

ynal pro

-16 - K167



ZASKOKOVY AUTOMAT MODI geoNlstieion a Arion WL

VYPIS HUAENI. IDICIHO SYSTEMU

CHYBY

Nelze zapnout fki
Nelze zapnout gsii
Nelze vypnout gsti
Nelze vypnout i

Jist&1 vypnul speti

Jist&2 vypnul spati

Chyba jisk 1

Chyba jiske 2

Jistk1l samovotnvypnul

Jist&2 samovo'rvypnul

Chyba epin&e znina pi vypadku
Zdroj 1 byl mimo toleranci

Zdroj 2 byl mimo toleranci

Nepoddo se zapnout j&tiB' hem8asu Tz (nastaveného v programu ZA, neni volitelny)
Nepoddo se zapnout j&# B'hem8asu Tz (nastaveného v programu ZA, neni volitelny)
Nepoddo se vypnout j&ti B’ hem&asu Tv (nastaveného v programu ZA, neni volitelny)
Nepoddo se vypnout j&# B'hemgasu Tv (nastaveného v programu ZA, neni volitelny)
Spouistée 1 vybavila, pouze s&B€/BD/BH/Arion. Je-Rjistivysuvném provedefh@iyt
hlateni zgsobeno vysunutim4esti
Spouistke 2 vybavila, pouze s&BET/BD/BH/Arion. Je-Rjistivysuvném provededhgioyt
hl&teni zgsobeno vysunutim4esti
Spotifistie 1 vybavila nebo jina poruchgejipuze s ji&BL
Spotiffistie 2 vybavila nebo jina poruchgejipuze s jigBL
Ddo k vypnuti ji&i1 bez povelu ZA, nejedna se o vybavetti spou
Ddo k vypnulti ji&i2 bez povelu ZA, nejedna se o vybavetti spou
IPvypadku napéajeni ZAldde zhn" polohy iepin&e funkci
Z&drdiyl mimo toleranci nebbuypadek
Z&#djyl mimo toleranci neBbuypadek

Poloha 0 - Vypnuto
Poloha 1 -Trvale 1
Poloha 2 - Trvale 2
Poloha 3 - Automat

JISTIE

Jist&e vypnuty Zaskokovy automat je vypnut
Jist&1 zapnut Z& je napéjena ze zdroje 1
Jistk2 zapnut Z& je napajena ze zdroje 2
P. EPINA

Jistiypnuty , reset systému (nulovani chybowsieh)hla
Trvale sepn&ljigtii vypadku ndf nedojde k zaskoku)
Trvale sepn&jigtii vypadku ndfi nedojde k zaskoku)
Automaticky chéeljgistiizeny systémem MODI

RE IM

Zdroj 1 hlavni - zdroj 2 $dllo
Rovnocenné zdroje

Zdroj 2 hlavni - zdroj 1 $#dilo

Ré&m hlavni/z&hoi viz Funkce automatického zaskoku
$Rerovnocennych z@sez Funkce automatického zaskoku
R&m hlavni/z&hoi viz Funkce automatického zaskoku

ZDROJE

Oba zdroje mimo

Zdroj 1 OK / Zdroj 2 mimo
Zdroj 1 mimo / Zdroj 2 OK
Zdroj 1 byl mimo

Zdroj 2 byl mimo

Oba zdroje OK

Oba zdroje jsou mimo nastavenou tdleratgivypadek nap
Zdroj 1je v toleranci a zdroj 2ekdafipiatebo neni v toleranci
Zdroj 2 je v toleranci a zdroj 1ek@afipiatebo neni v toleranci

Zdroj 1 byl mimo nastavenou toleraritivyplaciek nap

Zdroj 2 byl mimo nastavenou toleraritivypiadlek ndp

Oba zdroje jsou v tolerah€i nap

-17 -
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI geoNlstieion a Arion WL

UVEDENI DO PROVOZU, ZAVADY A JEJICH ODETRAN

1)

Uvedeni do provozu:

p'epnout lepin&funkceSA do polohy

v dipad, $e je ZAv provedeni"$enim podjpi / pep'ti a sledu fazi (ZA-xx-xx1x), nastavit horni zeleny'triciceetdKal, KATa zakladni
hodnotu + 10% , dolni zeleny trimr na hodnotu 10%

zapnout oba sledované zdrojé!jt mapiti na svorkachL1-2L'3svorkovnic&TO, v pipad, $e jsou vystupy zdroje vyvedegty'vedRové
soustal/(3 faze + PEN), je nutné propojit NakiE na svorkovnie{TO

po pivedeni ndfi ze zdréfna svorkovniXTO se na displeji zobrazi ndjE&e vypnufy.Oba zdroje OK

provést kontrolu nastaveni pafgmoetoci displejdici jednotky

Nastaveno z vyroby :

Refim - nastaven ridavni/zafof

T1 -* as, po ktery musi trvat chyba na zdroji, aby Byléipawa vypadek - nastaven na Os
T2 *as, po ktery musi byt&Bez nafti, tedygas mezilppnutim jii% nastaven na 0s

T3 *as, po ktery musi byt zdroj obnoven, aby$pygrora dobry - nastaven na 0s

Odzko@gni funkce:

p'epnout lepin&funkce dale jeBA do polohy' trvale zdréjl
ZA musi zapnoutdiptivniho zdroje a zobraziehidJisti' 1 zapnut

plepnout lppin& SA do polohy' vypnuto , zapnutydistusi vypnout, v této poloze je nutné setrvatatesiiy dto k resetlidici jednotky
plepnout lepin& SA do polohy? trvale zdr&p

ZA musi zapnoutdistiuhého zdroje a zobraziehldlisti* 2 zapnut
plepnout ppin& SA do polohy' vypnuto , zapnutydistusi vypnout, v této poloze je nutné setrvaadesiiny dto k resetlidici jednotky

plepnout iepin& SA do polohy8' automaticky chod

ZA musi zapnoutdistavniho zdroje a zobraziehldisti* 1 zapndta.Oba zdroje OK

vypnout hlavni zdroj$meonasimulovat vypnutir&gi§th1 na panelu ZA), gstiavniho zdroje,Q musi vypnout* a zaprématdistio zdroje,Q
ZA musi zobrazit4gai.Zapnut jisti 2 a.Zdroj 1 mimo / Zdroj 2 OK

zapnout hlavni zdroj!{padl simulace vypadku zapno@ fistl) v pipad , $e je funkce ZA nastavendlaani/za$nf, musi vypnout* fisti
zaléniho zdroje,Q a zapnoui&ljktyniho zdroje,Q , nakonec se zob#ani.B@épnut jisti 1' a.Oba zdroje OKv pipad , $e je funkce ZA
nastavena nRovnocenné zdrdjemusi %tat zapnut ji&ialéniho zdroje,Q , lephodu na hlavni zdroj ddjghé wypadku négh zaléniho zdroje
(mano nasimulovat vypnutirggisih2 na panelu ZA), peghodu na hlavni zdroj* zobrazi+saiti@apnut jisti 1'

p'epnout ppin& SA do polohy' vypnuto , zapnutydistusi vypnout, v této poloze je nutné setrvatalespaby dlo k resetlidici jednotky

*&as pro fepnuti zdigjtedygas od okasiku vypadku Hepaktivniho zdroje do dilemzapnuti zalohy, jesm reatnichaidici jednotky!&ani jistk a
plednastaveny&as¥y menu ZA
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ZASKOKOVY AUTOMAT MODI geoNlstieion a Arion WL

TECHNICKA PODPORA

OEZs.r. 0.

) edivska 339

561 51 Letohrad
tel.:+420 465 672 111
fax:+420 465 672 151
e-mail: oez.cz@oez.com
WWW.0ez.cz

DF: CZ49810146

I*O: 49810146

Firma zapsana v obch. RejsKS
V Hradci Kralové, oddilGkala649

OEZa

WWW.OEZ.CZ

TECHNICKA PODPORA
Modularni Pstroje Minia

tel.: +420 465 672 190

e-mail: minia.cz@oez.com

Kompaktni jiste Modeion
a vzduchové jiste Arion
tel.: +420 465 672 191
e-mail: arion.cz@oez.com

Pojistkové systémy Varius
tel.: +420 465 672 192
e-mail: varius.cz@oez.com

Plistroje pro spinani

a ovladani Conteo

tel.: +420 465 672 355
e-mail: conteo.cz@oez.com

Rozvodnice a rozvéitbvé
sklin# Distri

tel.: +420 672 197

e-mail: distri.cz@oez.com

Modernizace rozvéth - retrofity
tel.: +420 465 672 193
e-mail: retrofity.cz@oez.com

Teorie i, spoluprace!fstrofs,
program SICHR

tel.: +420 465 672 194

e-mail: sichr.cz@oez.com

CAD/CAE podpora
tel.: +420 465 672 196
e-mail: cad.cz@oez.com

Propagace, katalogova dokumentace

tel.: +420 465 672 195

e-mail: dokumentace.cz@oez.com

SERVISNI SEBY
Operativni servis

tel.: +420 465 672 313
e-mail: servis.cz@oez.com
Nepet#ita pohotovostnifila
mobil: +420 602 432 786

Prevence poruch - asister slwgby,
diagnostika a Gdba gistrofs

tel.: +420 465 672 369

e-mail: servisni.sluzby.cz@oez.com

Retrofity
tel.: +420 465 672 193
e-mail: retrofity@oez.cz

OBCHOD

Prodej a fijjem objednavek
tel.: +420 465 672 379
e-mail: prodej.cz@oez.com
objednavky.cz@oez.com
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Ve vyrobku jsou pou"ity materialy s nizkym negativnim dopadem na "ivotni prost#edi, které neobsahuji zakazané
nebezpe$né latky dle ROHS




